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Pegelmechanismus fur eine Vor- oder Fertigform einer Glasmaschine 

Pegelmechanismus fur eine Vor- oder Fertigform einer 
Glasmaschine, mit einem Pegelhalter, der In Langsrich- 
tung der Vor- oder Fertigform hin- und herbewegbar ist, 
einem Servomotor (3), mittels dem die Antriebsenergie 
fur die Bewegung des Pegelhalters erzeugbar und der ko- 
axial zur Langsachse (4) der Hin- und Herbewegung des 
Pegelhalters angeordnet ist, und einem Spindeltrieb (5), 
mittels dem die Dreh bewegung des Servomotors in die 
Linearbewegung des Pegelhalters umwandelbar Ist und 
der el n Mutterglied (6) aufwei'st, welches dreh bar und axi- 
alfest angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, daS der 
Servomotor (3) auf einer Verlangerung der Langsachse 
(4) der Linearbewegung des Pegelhalters auf der dem Pe- 
gelhalter abgewandten Stirnseite des axialfesten Mutter- 
glieds (6) des Spindeltrlebs (5) angeordnet ist. 
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Beschreibung 



[0001] Die Erfindung bezieht sich auf einen Pegelmecha- 
nismus fur eine Vor- oder Fertigform einer Glasmaschine 
nach dem Oberbegriff des Patentanspruchs 1 . 5 
[0002] Aus der DE 92 12 648 U ist ein derartiger Pegel- 
mecbanismus fur eine Vorform einer Glasmaschine bekannt, 
bei der die Bewegung des Pegelhalters unter Einsatz eines 
Servomotors als Antriebsquelle bewerkstelligt wind, 
[0003] Die AbtriebsweUe des Servomotors stebt mittels lO 
eines Riementriebs mit einer Gewindespindel in Antiiebs- 
verbindung, an der eine Spindelmutter durch Drebung der 
Gewindespindel auf- und abwarts bewegbar ist. Die Spin- 
delmutter wiederum steht mittels dnes Verbindungsgliedes 
mit Pegelhaltem in Antriebsverbindung. 15 
[0004] Abgesehen davon, dafi aufgrund der im Falle des 
bekannten Pegebnechanismus voigesehenen Anordnung 
des Servomotors ein erhohter Raumbedarf auftritt, ergibt 
sich wegen der Ubertragung der Antriebsenergie iiber den 
Riementrieb und den Spindeltrieb auf die mit dem Pegelhal- 20 
ter verfouhdene Spindelmutter ein betrachtlicher konstruk- 
tiv-technischer Aufwand 

[0005] Die DE42 39 724A1 bezieht sich auf eine An- 
triebsanlage fiir einen Pegelmechanismus, bei der ein Servo- 
motor auf einer zur Hin- und Herbewegung des Pegels par- 25 
allelen Achse angeordnet ist. Die Antriebsenergie, die durch 
den Servomotor ^eugt wird, wird mittels eines Riemen- 
triebs od. dgl. auf die Achse der Hin- und Herbewegung des 
Pegels iibertragen. 

[0006] Aus der EP 0 789 004 A2 ist ein Pegelmechanis- 30 
mus fiir eine Vor- oder Fertigform einer Glasmaschine be- 
kannt, der mittels eines Servomotors, der einen Stator auf- 
weist, angetrieben wird, Mittels des Stators werden Magnete 
und damit ein mit einera Innengewinde versehenes zylindri- 
sches Element in eine Rotation versetzt, wobei dieses zylin- 35 
drische Element wiederum eine Stange in eine lineare Auf- 
und Abwartsbewegung versetzt; diese Stange tragt den Pe- 
gel. 

[0007] Zur Ubertragung bzw. zur Umwandlung der Rota- 
tionsenergie in die Linearbewegung werden RoUen einge- 40 
setzt, die an der Stange angebracht sind. 
[0008] Der Servomotor ist koaxial zur Langsachse der 
Hin- und Herbewegung des Pegelhalters angeordnet, und 
zwar zwischen der S telle der Kraflubertragung zwischen 
.Mutter und Spindel des Spindeluiebs und dem PegeL Hier- 45 
durch ergibt sich in diesem hinsichtlich des beschrankten 
Raumbedarfis ohnehin kritischen Bereich zum einen ein na- 
turgemaB erhohter Raumbedarf fiir die Art und Weise der 
Ausgestaltung der Kraftiibertragung auf den Pegelhalter, 
wobei dariiber hinaus aufgrund der im Falle des Pegelme- 50 
chanismus gemafi der EP 0 789 004 A2 vorgenommenen 
Anordnung des Servomotors die mechanisch-konstruktive 
Ausgestaltung der Antriebsenergieiibertragungseinrichtung 
veigleichsweise komplizi^ ist. 

[0009] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, den 55 
vorstehend geschilderten gattungsgemafien Pegelmechanis- 
mus fiir eine Vor- oder Fertigform einer Glasmaschine derart 
weiterzubilden, daB unter erheblicher Platzeinsparung in 
demjenigen raumlichen Bereich des Pegelmechanismus, in 
dem die zur Verf ugung gestellte Antriebsenergie auf den Pe- 60 
gelhalter iibertragen wird, eine konstruktiv-technisch zuver- 
lassigere und weniger aufwendige Ubertragung der An- 
triebsenergie vom Servomotor auf den Pegelhalter mogiich 
ist. 

[0010] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch ge- 65 
lost, dafi der Servomotor auf einer Verlangerung der Langs- 
achse der Linearbewegung des Pegelhalters auf der dem Pe- 
gelhalter abgewandten Seite des axialfesten Mutterglieds 



des Spindeltriebs angeordnet ist, 

[OOU] Der Servomotor ist mittels des Spindeltriebes in 
Antriebsverbindung rait dem Pegelhalter. Im Spindeltrieb 
wird die vom Servomotor erzeugte Drehbewegung in die fur 
die Bewegung des Pegelhalters erforderliche Hin- und Her- 
bewegung umgesetzt, wobei es ohne weiteres mogiich ist, 
daB das hin- und herbewegliche Mutterglied des Spindeltrie- 
bes sich langs einer Achse bewegt, welche mit der Langs- 
achse der Hin- und Herbewegung des Pegelhalters fluchtet. 
[0012] £s hat sich als besonders vorteilhaft erwiesen, ei- 
nen derartigen Spindeltrieb als Hubspindeltrieb und diesen 
als Kugelgewindetrieb auszubilden, wobei die hin- und her- 
bewegliche Hubspindel fest mit dem Pegelhalter verbunden 
ist. Der Einsatz eines Kugelgewindetriebs hat einen auf ei- 
nen Bruchteil reduzierten Reibwert des Hubspindeltriebs 
zur Folge, womit ein hoher Wirkungsgrad, die Vermeidung 
eines sog. Stick-Slip-Effekts, «ine geringe Erwarmung, ein 
geringer VerschleiB, hohere mogliche Drehzahlen, eine 
lange Lebensdauer und eine gleichbleibende Genauigkeit 
einhergehen. 

[0013] Vorteilhaft ist das Mutterglied des Hubspindel- 
triebs in den Rotor des Servomotors eingebaut. Die Hub- 
spindel ist linear durch den Servomotor bewegbar. Somit 
steht die Hubspindel rotatorisch fest, wahrend das Mutter- 
glied die Drehbewegung voUzieht und damit die Hubspindel 
linear durch den Motor bewegt 

[0014] Im folgenden wild die Erfindung an Hand eines 
Ausfiihrungsbeispiels unter Bezugnahme auf die Zeichnung 
naher erlautert, in der die fiir die Erfindung wesentHchen 
Telle eines Pegelmechanismus prinzipiell dargestellt sind. 
[0015] Ein hinsichtlich seiner fiir die Erfindung wesentli- 
chen Bauteile in der einzigen Figur prinzipiell dargestellter 
Pegelmechanismus gliedert sich in einen obecen Pegelzylin- 
der 1 und einen unteren Pegelzy Under 2. 
[0016] Dem unteren Pegelzylinder 2 ist ein Servomotor 3 
zugeoidnet, mittels dem die Antriebsenergie zur Hin- und 
Herbewegung des in der einzigen Figur nicht dargesteliten 
Pegelhalters erzeugbar ist. Der Servomotor 3 ist in einer 
Verlangerung der Langsachse 4 der Hin- und Herbewegung 
des in der einzigen Figur nicht daigestellten Pegelhalters an- 
geordnet. 

[0017] Zwischen dem Servomotor 3 und dem in der Figur 
nicht dargesteliten Pegelhalter ist ein Hubspindeltrieb 5 vor- 
gesehen, mittels dem die seitens des Servomotors 3 erzeugte 
Rotationseneigie in die Hin- und Herbewegung des Pegel- 
halt^s umwandelbar ist 

[0018] Der Hubspindeltrieb 5 hat ein Mutteiglied 6, auf 
das die Rotations^eigie des Servomotors 3 iibertragen 
wird. Das Mutterglied 6 ist in Axialrichtung des Hubspin- 
deltriebs 5 innerhalb des unteren Pegelzylinders 2 fixiert Zu 
diesem Zweck ist in den Rotor des Servomotors 3 das Mut- 
terglied 6 eingebauL Das Mutterglied 6 wird von einer Hub- 
spindel 7 des Hubspindeltriebs 5 durchgriffen, welche rota- 
tionsfest innerhalb des unteren Pegelzylinders 2 angeordnet 
ist und welche aufgrund des Gewindeeingriffs mit dem Mut- 
terglied 6 des Hubspindeltriebs 5 bei einer Rotation des 
Mutterglieds 6 eine Langsbewegung ausfiahrt Durch diese 
Ausgestaltung wird erreicht, dafi die Hubspindel 7 rotato- 
risch feststeht, wahrend das Mutterglied 6 die Drehbewe- 
gung vollzieht und damit die Hubspindel 7 linear durch den 
Servomotor 3 bewegt. Je nach Drehrichtung des Servomo- 
tors 3 bzw. des Mutterglieds 6 bewegt sich die Hubspindel 7 
des Hubspindeltriebs 5 in der einzigen Figur auf- oder ab- 
warts. 

[0019] Als besonders vorteilhaft erweist sich bei dieser 
Ausgestaltung mit dem rotierenden Mutterglied 6, daB auf 
einer feststehenden Gewindespindel mehrere Vorschubein- 
heiten angebracht werden konnen, die voUig unabhangig 
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voneinander im Rahmen ihrer Bewegungsmoglichkeiten 
Positionen anfahren konnen. 

[0020] An ihrcm muttergliedfemen Ende ist die Hubspin- 
del 7 fest mit einem Verbindungsglied 8 verbunden, das in 
geeigneter Weise niit dem in der einzigen Figur nicht darge- 5 
stellten Pegelhalter verbunden ist. 

[0021] Ira Betrieb des Servomotors 3 ubertragt dieser cine 
Drehbewegung auf das Mutterglied 6 des Hubspindeltriebs 
5. Hierdurch wird die Hub^indel 7 des Hubspindeltriebs 5 
in cine Aufwarts- oder Abwartsbewegung versetzt, welche lO 
aufgnmd der Verbindung der Hubspindei 7 uber das Verbin- 
dungsglied 8 mit dem in der Figur nicht dargestellten Pegel- 
halter zu einer Auf- oder Abwartsbewegung des Pegelhal- 
ters und damit des Pegels der Vor- oder Fertigform der Glas- 
maschine fiihrt. 15 
[0022] Der Hubspindeltrieb 5 ist gemaB einer vorteilhaf- 
ten Ausfiihningsform der Erfindung als Kugelgewindetrieb 
ausgebildet. Hierdurch ist es moglich, die Antriebsenergie- 
ubertragung zwischen dem Servomotor 3 und dem in der Fi- 
gur nicht dargestellten Pegelhalter moglichst reibungsarm 20 
und mit groBer Schnelligkeit durchzufiihren. Aufgrund der 
exakten Regelbarkeit des Servomotors 3 kann die fiir den 
Pegelhalter bzw. den Pegel vorgegebene Bewegung hin- 
sichtlicb ihres Ablaufs mit groBer Exaktheit durchgefuhrt 
werden. Dariiber hinaus kann mittds einfacher Anderung 25 
der Programmierung eines S teuerteils des Servomotors 3 die 
Auf- und Abwartsbewegung des Pfegelhalters bzw. des Pe- 
gels an unterschiedliche Anforderungen angepaBt werden. 



Patentanspriiche 30 

1 . Pegebnechanismus fur eine Vor- oder Fertigform ei- 
ner Glasmaschine, mit einem Pegelhalter, der in Langs- 
richtung der Vor- oder Fertigform hin- und herbeweg- 
bar ist, einem Servomotor (3), mittels dem die An- 35 
triebseneigie fiir die Bewegung des Pegelhalters er- 
zeugbar und der koaxial zur Langsachse (4) der Hin- 
und Herbewegung des Pegelhalters angeordnet ist, und 
einem Spindeltrieb (5), mittels dem die Drehbewegung 
des Servomotors in die Linearbewegung des Pegelhal- 40 
ters umwandelbar ist und der ein Mutterglied (6) auf- 
weist, welches drehbar und axialfest angeordnet ist, 
dadurcli gekennzeidmet, dafi der Servomotor (3) auf 
einer Verlangerung der LMngsachse (4) der linearbe- 
wegung des Pegelhalters auf der dem Pegelhalter abge- 45 
wandten Sdmseite des axialfesten Mutleiglieds (6) des 
Spindeltriebs (5) angeordnet ist. 

2. Pegebnechanismus nach Anspruch 1, bei dem der 
Spindeltrieb als Hubspindeltrieb (5) ausgebildet ist, 
dessen Hubspindei (7) fest mit dem Pegelhalter ver- 50 
bunden ist. 

3. Pegelmechanismus nach Anspruch 2, bei dem der 
Hubspindeltrieb als Kugelgewindetrieb ausgebildet ist 

4. Pegelmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 

3, bei dem das Mutterglied (6) des Hubspindeltriebs (5) 55 
in den Rotor des Servomotors (3) eingebaut ist 

5. Pegelmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 

4, bei dem die Hubspindei (7) linear durch den Servo- 
motor (3) bewegbar ist. 
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